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A Atengao - Possiveis ferimentos ou perigo de morte!

A Atengao - Perigo de morte devido a corrente elétrica!

' Nota - Informacdes importantes!
[

> Solicitagdo - Acao necessaria!l

Os produtos ilustrados sao exemplificativos. S&o possiveis diferengas em relagéo aos

produtos fornecidos.



1 Instrugdes gerais de seguranca

Utilizagao prevista

A unidade de comando do portdo destina-se a um portao motorizado com sistema de
acionamento (sistema de interruptores de fim de curso NES/DES da GfA).

A fiabilidade operacional s6 pode ser assegurada se o equipamento for utilizado para o fim
previsto. O sistema de acionamento deve ser protegido da chuva, humidade e condigbes
ambientais agressivas. O fabricante ndo se responsabiliza por danos decorrentes da
utilizagéo para outros fins e da inobservancia das instrugoes.

As alteracdes s6 sao permitidas com a autorizagao do fabricante. Caso contrario, a

declaracao do fabricante perde a validade.

Instrugcdes de seguranga

A montagem e a colocagdo em funcionamento devem ser realizadas exclusivamente por
pessoal especializado devidamente qualificado.

S6 técnicos eletricistas podem realizar intervengées em sistemas elétricos. Estes
profissionais qualificados tém de saber avaliar os trabalhos que lhes foram confiados,
identificar possiveis fontes de perigo e tomar as medidas de seguranga adequadas.

Os trabalhos de montagem tém de ser sempre realizados com o sistema livre de tensao.

Observar as normas e as disposi¢des aplicaveis.

Coberturas e equipamentos de protecao
Operar o sistema apenas com as coberturas e os equipamentos de protecao colocados.
Assegurar que as vedagoes estao na posi¢ao correta e que as unides roscadas estao

corretamente apertadas.

Pecgas sobressalentes
Usar exclusivamente pegas sobressalentes originais.



2 Especificagbes técnicas

[ )
Série TS 971
Dimensdes L x Ax P 155 x 386 x 90 mm
Montagem Vertical, sem vibragoes
Frequéncia de operacao 50/60 Hz
1 N~220-230 V, PE
Tensao de servigo (+/- 10%) 3 N~220-400 V, PE
3~220-400 V, PE
Poténcia de saida para o sistema de acionamento, 3 KW
Nno maximo
Protecao fusivel por fase, externa 10-16 A
Tensao de alimentacao externa: 24 vV DC
(protecao fusivel eletrénica interna) 0,35 A
Tensao de alimentagao externa: X1/L, X1/N 1N=230V _
(protecao fusivel através de fusivel fino F1) 16 A agao
’ retardada
24 V DC
Entradas de comando
tip. 10 mA
. 2 contactos inversores
Contactos de rele livres de potencial
Carga dos contactos de relé, 230 VAC, 1A
ohmica / indutiva 24 \/ DC, 0’4 A
Consumo de poténcia da unidade de comando 18 W
Operacgao: -10..+50 o
Intervalo de temperaturas Armazenamento: +0._+50 C
, até 93 %,
Humidade do ar sem condensacao
Tipo de protecao da carcaca IP54
NES (interruptor de fim de curso de
, . cames)
Interruptores de fim de curso compativeis da GfA DES (interruptor de fim de curso
digital)
Recetores radioelétricos integrados
WSD (Wireless Safety Device) 2,4 GHz
Emissor radioelétrico portatil 434 MHz
- J




3 Montagem mecanica

- ' Montagem da unidade de comando!
® o Utilizar apenas no interior
e Fixar apenas em bases planas e sem vibragoes
e SO é permitida a posicao de montagem vertical
N e O portao tem de ser visivel do local de montagem
Condigdes

As cargas admissiveis para paredes, dispositivos de fixagado, elementos de ligagao e de

transmissao nao podem ser excedidas.

Fixacao
4 A fixagcado da unidade de comando é feita através de 4 furos oblongos
=
:2¥/// ™4
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4 Montagem elétrica

: CE Atencgao - Perigo de morte devido a corrente elétrica! )
¢ Desligar os cabos da corrente e verificar se estdo sem tenséo
e Observar as normas e as disposi¢coes aplicaveis.
¢ Realizar a ligagao elétrica de acordo com os regulamentos aplicaveis
Y o Utilizar ferramentas adequadas )
4 I

Pré-fusivel externo e disjuntor!

¢ No caso de acionamentos do FU, utilizar apenas interruptores de corrente

diferencial residual universais do tipo B
e Ligacdo a instalagdo doméstica através de um disjuntor omnipolar > 10 A, de

acordo com a norma EN 12453 (p. ex., ligagao de ficha CEE, interruptor principal)

- /

[:E] Observar as instrucées de montagem do sistema de acionamento!




Esquema de ligagbes do cabo de ligagao

-

PT 11

o
-

® DES X12 DES © wmorT ® x13

Pino | Condutor Pino |Descrigéo: Pino | Condutor | Term. | Descrig&o:
o 5/ws @ Corrente de seguranga +24 V o 3 W |Fase W
® 6/br (@) Canal B (RS485) ) 2 V |FaseV
® 7/gn ® Massa ® 1 U |[FaseU
® 8/ge ® Canal A (RS485) ® 4 N | Condutor neutro (N)
® 9/gr ® Corrente de seguranca ® PE PE
® 10/rs ® Tensao de alimentagao 8 V DC
® NES ® Xx12NES

Pino | Condutor | Term. |Descrigdo:
) 5/ws 11 Potencial do interruptor de fim de curso +24 V, pontes em: 7, 9, 5, 14
® 6/br 12 S5 Interruptor de fim de curso adicional
® 7/gn 6 S3 Interruptor de fim de curso ABERTURA
® 8/ge 15 S6 Interruptor de fim de curso adicional
® 9/gr 8 S4 Interruptor de fim de curso FECHO

\_® 10/rs 4 Corrente de seguranca -




Ocupacéo dos interruptores de fim de curso, versdo de aparafusar até ao ano de fabrico de 1997

" )
W1

. S6

X12 G1
___________________________________________________________ Lbr g ————q8W

bl :L;_E?Sf:gﬁ Y1

F1 Contacto térmico X12 |Placa C.I. do interruptor de fim de curso

G1 Retificador S1 |Interruptor de fim de curso ABERTURA de emergéncia
M1 Motor S2 |Interruptor de fim de curso FECHO de emergéncia
S10 Acionamento manual de emergéncia S3 |Interruptor de fim de curso ABERTURA

w1 Cabo de ligagéo S4 |Interruptor de fim de curso FECHO

Y1 Travao de mola S5 |Interruptor de fim de curso adicional
\_ S6 |Interruptor de fim de curso adicional )

Ocupacgao dos interruptores de fim de curso, interruptores de fim de curso individuais

-
W1

~

A1 Bloco de terminais S3 |Interruptor de fim de curso ABERTURA

F1 Contacto térmico S4 | Interruptor de fim de curso FECHO

M1 Motor S5 |Interruptor de fim de curso adicional

S10 Acionamento manual de emergéncia S6 |Interruptor de fim de curso adicional

%\” Cabo de ligagao )

11



Realizagdo da montagem elétrica

/
» Desmontar as coberturas.

» Abrir a passagem de cabos @ ou @.

~

realizar a ligagao.

» Apertar a uniao roscada do cabo.

» Inserir o cabo de ligagado na passagem de cabos aberta @ (por baixo) ou @ (por cima) e

' Cuidado para nao danificar os componentes!

e e Abrir a passagem de cabos com uma ferramenta adequada

12



Ligagdo a rede elétrica

" 3~ N,PE 3~ PE 1~, N, PE, simétrica |1~, N, PE, assimétrica
220 — 400 V 220 — 400 V 220 - 230 VV 220 - 230 V
50 - 60 Hz 50 - 60 Hz 50 - 60 Hz 50 - 60 Hz

»
¢
g
g
’

L1L21 3 Np

SI25.15WS, SI 45.7 WS

[SI 25.15WS, SI 45.7 WS j

Conclusdo da montagem elétrica

Montar e apertar as passagens de cabos e as unides roscadas de cabos.

Para a colocacdo em funcionamento da unidade de comando, deixar as coberturas abertas.

13




Vista geral da unidade de comando

4 Q&]} )
Y'g %\i‘i ﬁ O ESS{E Yy
ANT - - -

DES/ |Posicdo de encaixe do interruptor de fim de | X | Alimentagdo de tensdo de 24 V dos aparelhos externos

NES |curso DES ou NES X1 |Fornecimento de corrente

F1 Fusivel fino 1,6 A agao retardada X2 Barra de seguranga sensivel e

MOT |Posicdo de encaixe do motor interruptor de seguranga do portao

S Interruptor seletor rotativo X3 |Aparelho de comando de PARAGEM de emergéncia

S11 |Botdo de ABERTURA X4 |Fecho temporizado automatico lig./desl.

S12 |Botdo de PARAGEM X5 |Aparelho de comando do botao triplo externo

S13 |Botédo de FECHO X6 |Barreira fotoelétrica unidirecional / de reflexao

T Antena interna de 434 MHz X7 |Botao de puxar, recetor radioelétrico externo

UBS |Posigéo de encaixe do sensor de comando | X8 |Abertura parcial lig./desl.

universal X20 |Contacto de relé livre de potencial 1
V1 Indicagao X21 | Contacto de relé livre de potencial 2
- /

14



5 Colocacido em funcionamento da unidade de comando

» Conectar/ligar

'
o cabo de alimentacao ﬁ

DES: Ajuste rapido das posi¢des finais

1. Verificar o sentido de rotacéo do veio de saida

4 N
' Nota!
® « O ajuste rapido foi concluido, modo de operagéo do portdo "Homem-morto" ativo
¢ Alteracao das posigoes finais de ABERTURA/FECHO nos pontos de programacao
|l1 .1" a |l1 .4"

O interruptor de fim de curso prévio da barra de seguranca sensivel ajusta-se
automaticamente

A correcéo do interruptor de fim de curso prévio pode ser realizada através do

\_ ponto de programacgéao "1.5" -

15



- 1 | Observar as instrugdes de montagem do sistema de acionamento!
e Ajustar o interruptor de fim de curso de cames, ver instrugbes de montagem do

sistema de acionamento

NES: Ajuste rapido das posig¢des finais

4 N
1. Verificar o sentido de rotac&o do veio de saida

2. Iniciar o movimento para a posigao final de ABERTURA e ajustar o interruptor de fim de
curso S3 ABERTURA

3. Iniciar o movimento para a posi¢ao 5 cm antes da posigao final de FECHO e ajustar o
interruptor de fim de curso prévio S5

4. Iniciar o movimento para a posigao final de FECHO e ajustar o interruptor de fim de curso
S4 FECHO




6 Instalagao elétrica ampliada

4 Alimentagao externa

PARAGEM de emergéncia

Fecho temporizado Iig./desD

X1 X3 X4
NL [
1.8,1.9 4.14.2
X1 E= X4 B
@@ @@
r———-— Ux | r—-—"—"7- 1
I ! | | 4 i
| | | 12
- AT | 178 ||
\_ l ! | 3 i
| |
& J A3 |
A1 | Aparelho externo A2 | Aparelho de comando A3 |Aparelho de comando
\_ PARAGEM de emergéncia Interruptor de chave J
4 N
Aparelho de comando externo X5
e HA A ThA
X5 5.1‘5.2‘;\.3?.4 X5 Biaisiss |A6
BER L) |
T |
=7 B\ E) iM W st
s15( s14| s16 | S17f ! | } @
L
| S16f—/-
\_ A4 |Botéo de chave A6 |Botéo triplo J
4 Barreira fotoelétrica X6 A
71 71 71
X6 20060016162 X6 20V60016.1,6.2 X6 260016162
Q00D @0 0@ Q0@
(Lli? 3145
o2 ! R E __FEBhS - %2 __Fl B
; | | 24V | L2y ; | 24V | Y |
l i | ! ! | | ! ! + |
! ! ; | I PNP |
'A8 ! ! ! i ! ' ! i !
------------ ! A9 A0 ) AT A1Z
A8 |Barreira fotoelétrica Barreira fotoelétrica Barreira fotoelétrica
de reflexao unidirecional unidirecional
A9 |Emissor A11 | Emissor
\ A10 | Recetor A12 | Recetor J

17



4 Avisador fotoelétrico X6 A
= [ 5 7] 7]
JZLEL Iy f'ﬁ X6 124V,6N0(6.1,6.2 X6 124V,6N0/6.1,6.2
X21 BLELE yoq LS 000 220
eee AP 24v
24V* 24V*
| 24V | . 24V ; | 24V | 24V |
24Vv* 24Vv* i ! ! | I | ! * |
e A e e
A25  1A26 | A27 (A28
X20 |Relé de funcao Avisador fotoelétrico Avisador fotoelétrico
X21 |Relé de fungao A25 | Emissor A27 |Emissor
\___|Avisador fotoelétrico de A26 | Recetor A28 | Recetor J
4 N
Recetor radioelétrico X7 Botao de puxar X7 Abertura parcial X8
X7 s X8 &
Q@ @@
P BN r——— 73 ;1
| 4| i 4 i
| | 12
| S1914 | ' S17H7v | |
| 30 I 3 i
| | |
L A4 A1 | y
4 N
Semaforo vermelho/verde X20 / X21 Travao magnético X20 / X21
X20/ el b 9 X20/|= «
X21 [<] [e] 5] [<] [s) [<} [e] X21 [e]
@ Q2@
!
H1 |Semaforo verde G1 |Retificador
H2 | Semaforo vermelho Y1 |Travao magnético
& J

18



4 Ligagao do cabo em espiral A
Barra de seguranga sensivel elétrica
A18 Caixa de ligagédo de entrada
ST+ Alimentagao de tensao
ST  Entrada para interruptor de seguranga do portao
SK1 Entrada para barra de segurancga sensivel
SK2 elétrica
B1  Barra de seguranca sensivel elétrica
R1  Resisténcia de terminagao 8k2
X2  Posigéo de encaixe da unidade de comando do portdo
A18 Caixa de ligagado de entrada
ST+ Alimentagao de tensao
ST  Entrada para interruptor de seguranga do portao
SK1 Entrada para barra de segurancga sensivel
SK2 pneumadtica
DW Interruptor de onda de presséo
R2 Resisténcia de terminagéo 1k2
X2  Posigéo de encaixe da unidade de comando do portdo
A19 Caixa de ligagédo de entrada
ST+ Alimentacao de tensao
ST  Entrada para interruptor de seguranga do portdo
SK/b Alimentagéo de tensao (castanho)
SK/g Saida (verde)
SK/w Massa (branco)
B2 Emissor otico
B3 Recetor 6tico
X2  Posigéo de encaixe da unidade de comando do portdo
2::: Caixa de ligacao de entrada
A20 Caixa de ligagédo de entrada dos interruptores
S30 Interruptor da porta de passagem
(contacto NF)
S31 Interruptor de afrouxamento de cabo
(contacto NF)
Interruptor de seguranca d? portéo Interruptor de coliséo
:i Caixa de ligacao de entrada
|
E! Caixa de ligagao de entrada dos interruptores
:E Interruptor de colisdo
éi A18/A19 (contacto NF)
i Caixa de ligagao de entrada dos interruptores
i Interruptor de colis&o
|

(contacto NA) Y,

19



Dispositivo de seguranca radioelétrica do médulo do portdo WSD (Wireless Safety Device)
Abrir

A23 Modulo do portdo WSD ® ST2 Posicdo de encaixe do cabo de ligagao, sistema 2

(™D P1  Botdo do médulo do portdo WSD @ S2 Interruptor de avaliagéo da barra de seguranca sensivel:
@ S1 Interruptor "A" sistema 1, "B" sistema 2 « Otica (posicdo de comutacdo superior "IR")
® G1 Bateria de litio de 9000 mAh o Elétrica (posicao de comutacgéo inferior)
@ X1/2 Ligag&o do interruptor de seguranga do portdo KL1 Terminal de ligacao para:
® ST3 Posicao de encaixe do sensor 6tico / cabo o Barra de segurancga sensivel elétrica
\_ de ligagao, sistema 2 ® ST1 Posigéo de encaixe do sensor 6tico )
, fat , ~ N
4 Barra de segurancga sensivel elétrica 8K2 no médulo do portao WSD
J
\
J

20



Barra de seguranca sensivel 6tica OSE sistema 2 no médulo do portdo WSD

~

A23 Mddulo do portao WSD

A24 Caixa de ligagédo de saida, sistema 2

A23 (5

Fiem

sT3 8

"LZM

21



4 Programac¢ao do médulo do portao WSD )
Colocar a bateria Conectar / ligar o cabo de alimentagdo
"‘ 1
Z
LITHIUM 3.6V I
Ativar P. ex., canal 8
L I'l I n}
(AN l.l L/ A

Canais disponiveis

Programagao Mddulo do portdo WSD ligado, ponto direito aceso

Nota!
e ¢ Auutilizagdo de uma barra de seguranga sensivel s6 é possivel através do ponto

de programacéao "0.1", modo de operacgao do portdo ".3", ".4" ou ".6"

- /

Conclusdo da montagem da instalagéo elétrica ampliada

Se necessario, realizar a ligagao de outros aparelhos e/ou equipamentos de seguranca

elétricos. Montar e apertar as passagens de cabos e as unides roscadas de cabos.

22



7 Programacéio da unidade de comando

\
1. Iniciar a programagao
L ' Notal!
e SO € possivel depois do ajuste rapido
das posicoes finais!
2. Selecionar e confirmar o ponto de programacgéao
96 v
o
ﬁ"' T~
%
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8 Tabela dos pontos de programacéao

4 ~ ~ N
Modos de operagao do portao
I M < < =
TN odo de operagao do portao ==
1x ==
P Ao | Bk
{| |ABERTURA Homem-morto E
' |FECHO Homem-morto i :
7 |ABERTURA  Autorretengéo
L | |FECHO Homem-morto
~1 |ABERTURA  Autorretengéo
<! |FECHO Autorretencdo
ABERTURA Autorretencao
L{ |FECHO Autorretencgao, autorizagdo homem-morto FECHO através
ik de aparelho de comando externo X5
L~| |ABERTURA Homem-morto
L/ |FECHO Homem-morto com barra de segurancga sensivel ativa
,i ,_’,_-’ @ Sentido de rotagao do veio de saida ==
1x =v-
i 9
1¢| |Manter sentido de rotagéo do veio de saida
- 1x
H
,’ Trocar sentido de rotagao do veio de saida {
\_ ®3s Y
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4 Posigdes do portao A
[ = . P
’ ! ’ i @ Corregao aproximada da posicao final de ABERTURA (DES)  [(@D W
1x
- = &
Iniciar o movimento para a posi¢ao do portdo desejada e memoriza-la {
1x
’ ’f”:l @ Corregéao aproximada da posig¢ao final de FECHO (DES) @ \§
1x
i
) Iniciar o movimento para a posi¢ao do portdo desejada e memoriza-la {
- = 1x
’ ,” _-,' Corregao precisa da posicao final de ABERTURA (DES)
1x
— - - =] = | Sem movimento do port&o, ©
F,’ ] 14 LI l[+]1  corrigir na diregéo de ABERTURA ] ‘
- == = |[+] corrigir na direcdo de FECHO 1x

D

~

| ~'§
—

Corregao precisa da posicao final de FECHO (DES)

+><

L

u]

|

<
!

/ L
Sl

[+]

-

[+]

sem movimento do portéo,

corrigir na diregcdo de ABERTURA
corrigir na diregao de FECHO

ks

segurancga sensivel (DES)

Correcgao precisa do interruptor de fim de curso prévio para a barra de

L

<
!

/ ]

ot

R [+]

[+]

-
)

sem movimento do portéo,

corrigir na diregcdo de ABERTURA
corrigir na diregao de FECHO

A=) "‘
1x

Ajuste da abertura parcial em X8 (DES)*

©

5

Iniciar o movimento para a posi¢ao do portdo desejada e memoriza-la

&

1x
|7 Relé 1, posicionar ponto de comutagao (DES)* @
AN . ~ , . ~
1x Selecionar a fungéo do relé através do ponto de programagéao 2.7
&
= | = |Iniciar o movimento para a posi¢ao do portdo desejada e memoriza-la
1x
107 Relé 2, posicionar ponto de comutagao (DES)* @
L . ~ , . ~
1x Selecionar a fungéo do relé através do ponto de programagéao 2.8
&
= | = |Iniciar o movimento para a posi¢ao do portdo desejada e memoriza-la {
. 1x %

*) Os pontos de programagao 1.6 a 1.8 estao ocultos no NES. O ponto de comutagao tem de ser ajustado

através do interruptor de fim de curso adicional S6 no sistema de acionamento.
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4 Fungdes do portao Parte 1 R
7 Equi =2
L quipamento de seguranga g;g

1x ==
- + /
ﬁ _,’,’ Cabo em espiral
= 1x
- _| | Programacao do dispositivo de seguranca radioelétrica
I | ”-,”,’ ;' |do médulo do portéo WSD
= — 1| .2 bis 4.0: Selecdo manual do canal
o Até 39 portdes: Nao atribuir canais radioelétricos
duplamente.
¢ Mais de 39 portdes: Garantir a maxima disténcia entre =
unidades de comando do portdo com 0s mesmos (
canais. 1x
e Tomar nota dos canais programados na carcaga da
unidade de comando. Importante para trabalhos de
manutencéo.
Observar as instrugdes do moédulo do portao
WSD
T4 @ Funcao da barra de seguranga sensivel na gama do interruptor de fim ||=3
Lo ! 1x de curso prévio ==
- +
ﬁ ,’ Barra de seguranca sensivel ativa E@/%
1x
_,-’ Barra de segurancga sensivel inativa
=1 |Adaptagéo do solo (DES)
! (acionar a barra de segurancga sensivel aquando do contacto com o solo)
. ’-,’ Nova subida na area de sobrecurso (DES)
,-_',_-' @ Corregéao do sobrecurso (DES) ==
1x |=¥=
-+ m
= 1x
{| | Lig.
\_ / (nao utilizar com adaptagao do solo) )
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4 Fungbes do portao Parte 2 )
3 . . 50k | [ | |=
3 echo temporizado =L | |E=

1x ==
- + T = - — e
PR 00 -l 2~ M |os20sesincs R
1x
’,_-" '-,’ @ Funcéo da barreira fotoelétrica avangada g;g
1x ==
- +
é?ﬁ’\ AL |pest E
= 1x
,’ Cancelamento do fecho temporizado e do comando de FECHO
=7 Detecédo de veiculos
.= | | Cancelamento do fecho temporizado e do comando de FECHO,
se barreira fotoelétrica for acionada > 1,5 segundos
=5 @ Nova subida L BB
1x =v—
e~ | 177 |0 = Desl 9
= Desl.
éé\?\ L/ ‘ LI/ |1 a 10 acionamentos do equipamento de seguranca 1)?%
,_-,’ @ Comando por botdo de puxar ou radiocomando em X7 ==
1x |=¥y=
O / | Tipo de impulso 1 = @ﬂ
é‘iﬁ'\ /| | Portdo na posigéo final de ABERTURA  Comando de FECHO s
Portdo ndo na posigao final de ABERTURA Comando de ABERTURA | 1x
=7 Tipo de impulso 2
.= | | Sequéncia de comandos
ABERTURA - PARAGEM - FECHO - PARAGEM - ABERTURA
.7 Tipo de impulso 3
‘=" ] | Apenas comando de ABERTURA
- J
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Func¢des do portao Parte 3

)

Ay
Ty

Ny

"y
e
)

Funcgao do relé em X20

=

=]
==
=

Funcgao do relé em X21

X20

X21

.

=

-
)

Desl.

-

Contacto de impulso*
durante 1 segundo

~

, *
Contacto continuo

LIJ

Semaforo vermelho, luz continua durante o movimento do portao
Posicao final de ABERTURA  luz intermitente durante 3 segundos
Posicao final de FECHO luz intermitente durante 3
segundos

\d
=

Semaforo vermelho, luz continua durante o movimento do portao
Posicao final de ABERTURA  luz intermitente durante 3 segundos
Posigao final de FECHO Desl.

.
Uy

Semaforo vermelho, luz continua durante o0 movimento do portao
Posicao final de ABERTURA luz continua durante 3 segundos
Posigao final de FECHO luz continua durante 3 segundos

=
2

~
[

Semaforo vermelho, luz continua durante o movimento do portao
Posicao final de ABERTURA luz continua durante 3 segundos
Posicao final de FECHO Desl.

=

Autorizagao rampa de carga ou
semaforo verde com luz continua
Ativa s6 na posicao final de ABERTURA

.
2

~
(|

Contacto continuo
na posicao final de FECHO

™ -
23

Funcéo do botdo luminoso
Impulso durante 1 segundo com cada comando de ABERTURA

S

-~

Contacto continuo na posi¢ao do portéo*

S

~

Atuacgédo do travao
Ativa com movimento de deslocamento
Inativa com paragem de deslocamento

"
-

!
l

Q'

Teste do avisador fotoelétrico ou semelhante
Teste antes de cada movimento de FECHO

1x

/

*) Programar previamente as posigdes do portdo através do ponto de programacéo 1.7 (1.8) Relé X20 (X21) (sé

DES) ou ajusta-las através do interruptor de fim de curso adicional S6 no sistema de acionamento (com NES).
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Funcgdes do portao Parte 4

"
-

-

[}
)

Funcao de abertura parcial

%,

Todas as entradas de comando

1x

-

Entrada X7.2 e
recetor radioelétrico interno

Ny
]

Entrada X5.3 e
botdo de ABERTURA da unidade de comando

LL!




Fungbes de seguranga

/

Monitorizagao da forga (DES)

=

-
~

|

=]

]
i

<

]
L

-

ped
0 = Desl.

sobrecarga ajustavel entre 2 % e 10 %

<> W

Interrupgdo da fungao da barreira fotoelétrica (DES)

Ll
<l

" ” Desl.
{ | Lig.
/ (programar 2 posicdes de referéncia iguais)
_-,_’ _-/ @ Monitorizagao do tempo de funcionamento (NES) g - i /,i / g‘g
1x =v—
7~ 777 |0 = Des| w
LY ‘ “1Lf 0290 segundos
_"I L @ Func&o do interruptor de seguranga do portéo =
= ik Ol(Entrada X2.2 / Médulo do portéo WSD) EZ
-+ tﬁﬂ
,’ Interruptor de afrouxamento de cabo / interruptor da porta de passagem /% H
7 |Interruptor de colisédo como contacto NF
N Apds acionamento: Modo de operagao do portao "Homem-morto"
I |Interruptor de colis&o como contacto NA
|t Apods acionamento: Modo de operagao do portao "Homem-morto"
Interruptor de colisdo como contacto NF
L( |Apos acionamento: Nova subida para a posi¢éo final de ABERTURA.
| Reposi¢ao apds retorno do contacto; caso contrario, modo de operagao
do portao "Homem-morto"
Interruptor de colisdo como contacto NA
I=| | Apos acionamento: Nova subida para a posigéo final de ABERTURA.
! Reposicao apos retorno do contacto; caso contrario, modo de operagao
do portao "Homem-morto"
Jc @ Abertura temporizada 7 =
== 1x (Fecho temporizado no ponto de programacao 2.3) . ==1=¥=
- +
71077 L7077 |0 = Desl. Q
Lil] | ] 55 |07 66 minutos
_-,_’b’ @ Alteracao do tempo de inversdo do movimento g - .U SI=
1x

==

+

%

=

-
-

mais lento
mais rapido

[+]

/ =
] ! [-]




®

4 Ajustes DU / FU )
”-," ,’ Rotacdes do veio de saida ABERTURA ==
1x ==
P [ 5% 2
éz;\?\ ,i,_’,i,’ { ‘ {| Rotagdes do veio de saida em rpm E
- | - | 1x
"-,,”,_-’ Rotacées do veio de saida FECHO gigl
1x ==
o [ e |
éz;\?\ ,i,_’,i,’ { ‘ {| Rotagdes do veio de saida em rpm E
- | - | 1x
’I_’l’ _"l Rotacdes do veio de saida aceleradas FECHO =
=1 1x até altura de abertura de 2,5 m =v¥=
- + —
Iinl } ‘ ' Rotagbes do veio de saida em rpm =%
Ly 0 = Desl. ‘
— — 1x
I_’l I_'l Posicao de comutagao para rotagdes do veio de saida FECHO @ E
: 1x (observar uma altura de abertura minima de 2,5 m!)
= | = | Iniciar o movimento para a posi¢do do portdo desejada e memoriza-la f
1x
Ly Aceleragdo ABERTURA %
1x v
-+
ﬁ ’17’17 ' ‘ 4|V Passos de 1,0 segundos [H
e . » FU Passos de 0,1 segundos ix
’-/b Aceleragdo FECHO ;?;|
1x =‘=.
-+
ﬁ ’17’17 ' ‘ ' DU Passos de 1,0 segundos [H/%
e . » FU Passos de 0,1 segundos ix
Y7 Travagem ABERTURA %
1x v
-+
ﬁ ’17’17 ' ‘ 4/bY Passos de 1,0 segundos [H
Ll » FU Passos de 0,1 segundos 1x
’-/b’ Travagem FECHO g?gl
1x =‘=.
-+
ﬁ ’17’17 ' ‘ 4/bY Passos de 1,0 segundos [H
Ll » FU Passos de 0,1 segundos 1x
Ly Rotacdes de marcha lenta ABERTURA/FECHO gig|
1x v
P [ 5| ed] @
ﬁ ,i,_’,i,’ } ‘ } Rotagoes do veio de saida em rpm KH
\ | | 1x /
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Fungbes do portao avangadas

™

=~
[y
-)

@ Selec¢ao do sistema radioelétrico de marca prépria
1x (434MHz)

2%,
23

Recetor radioelétrico interno desativado

-~

(Cddigo fixo) GfA, Tedsen

(]

Teleco "COD1"

~

LIJ
1

"
-

GfA UK, JCM, Dickert, (cédigo rolante de diversos fornecedores)

Q'

(Cédigo fixo) RDA

‘.
L.l|

~
[

(Cadigo fixo) TRL

=
2

=

~
(]

=
2
1

~
(|

L
1

:\

-y,

23
1

%
1x

@ Radiocomando
1x

c—g=—
==

ﬁ . ,’ Programagao de um emissor radioelétrico portatil

1x

(X

Apagamento de um emissor radioelétrico portatil programado

~

LIJ

Apagamento de todos os emissores radioelétricos portateis programados

&
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~

Contador de ciclos de manutengéao

.
-

=

N
.
Uy

. . . N S5k | [
Pré-selegao do ciclo de manutencao ’1_1.’1_1

I I L1 L7 | 01-99 corresponde a 1 000 a 99 000 ciclos |
! "" ! ‘ ’-"’" Contagem decrescente dos ciclos 1x

-
.

-

"

=
N

T~

Reagéo ao atingir "Zero"

" Exibicao da mensagem de estado "CS" em alternancia com o valor bl
ajustado no ponto de programacéao 8.5. 1x

I | Comutagéo para modo de operagdo do portédo "Homem-morto". Exibigdo
da mensagem de estado "CS" em alternancia com o valor ajustado no

[}

ponto de programacgéo 8.5.

Comutagao para modo de operagao do portdo "Homem-morto". Exibigao
da mensagem de estado "CS" em alternancia com o valor ajustado no
=7 | | ponto de programagao 8.5.

Opgao: Acionar o botao de PARAGEM durante 3 segundos para
desativar a comutagédo e a mensagem de estado durante 500 ciclos.

Exibicdo da mensagem de estado "CS" em alternéncia com o valor
ajustado no ponto de programacéo 8.5 e comutagao do contacto de relé
X21.

d
g




Leitura da meméria de informacgao

Contador de ciclos
Numero de 7 digitos

/ r 1 o L L Ll
. . /. L. Ll
M HT ZT T H Z E
Indicagao por ordem sequencial
M = 1.000.000 ZT = 10.000 H = 100 E = 1
HT = 100.000 T = 1.000 Z = 10
4 ‘ Ultimos erros
@ Alternancia da indicagao dos ultimos 6 erros
l_’ _"l @ Contador informativo
== 1x Numero de 7 digitos
@ / r r o L L Ll
. . . . /. L. L
M HT ZT T H Z E
Indicagao por ordem sequencial
— M = 1.000.000 ZT = 10.000 H = 100 E = 1
= HT = 100.000 T = 1.000 Z = 10
@
,’ Contador de ciclos da ultima alteracao de programacao E
1x

7 |Numero de acionamentos do interruptor de afrouxamento de cabo / do
e interruptor da porta de passagem / do interruptor de coliséo

-
.

.
\.

=

-

Versao de software

©

E indicada a vers3do de software da unidade de comando. No caso dos
acionamentos UD ou FU, é indicada adicionalmente a versao de software do
motor.

Apagar / Ler

‘.
.

=

)
.
Uy

-
x

Apagar todos os ajustes

=~
(|

( | Ativar pen GfA @
1x

©®

{ | Todos os ajustes sao definidos para ajuste de fabrica! @
! | Exceto o contador de ciclos




Leitura da informa¢ao do modulo do portao WSD

(Esta fungao s6 esta ativa com o moédulo do portdo WSD programado,
As informacgdes em falta sdo assinaladas com "-.-.")

@ Informagdes do médulo do portdo WSD
1x

Informacgdes exibidas alternadamente

1. Versao do modulo radioelétrico principal
2. Tipo de barra de segurancga sensivel:
"0.0." = nenhuma

"0.1." = 1k2
"0.2." = 8k2
"0.3." = dtica

3. Interruptor de seguranga do port&o:
"0.0." = inativo
"0.1." = ativo
4. Tensao da bateria em volts (V)
5. Canal de comunicagao ocupado / selecionado
6. Qualidade do sinal no intervalo 0% - 99%

© ®
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9 Equipamentos de seguranga

X2: Entrada para fungao

do interruptor de seguranc¢a do portao

O interruptor de seguranga do portdo esta montado no portdo e € ligado a unidade de

comando do portao através do cabo em espiral.

Ponto de programacgao "3.4":

Funcao

Reagédo ao acionamento

".1" Cabo afrouxado/porta

de passagem

e Contacto de comutacao interrompido: Portdo para

e Contacto de comutacgao fechado: Portao esta operacional

".2" Interruptor de colisdo

como contacto NF

e Portao para

e Comutacgao para modo de operagao do portao "Homem-morto

e Conversor de frequéncia: Modo de operacao do portao
"Homem-morto" s6 na velocidade de marcha lenta

e Reposicao do erro s6 na posicao final de ABERTURA:
Acionar o botdo de PARAGEM da unidade de comando do

portdo durante 3 segundos

".3" Interruptor de coliséo

como contacto NA

Igual a fungao ".2"

".4" Interruptor de coliséo
como contacto NF

com nova subida

Portao para + nova subida

Reposic¢ao do erro s6 na posigao final de ABERTURA:

Automaticamente, assim que o contacto de comutacao fechar

Contacto de comutag¢ao continua interrompido:

Comutacao para modo de operacao do portdao "Homem-morto

Conversor de frequéncia: Modo de operacgao do portao

"Homem-morto" s6 na velocidade de configuragao

".5" Interruptor de colisao
como contacto NA

com nova subida

.

Igual a fungao ".4"
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Cabo afrouxado/porta de passagem

Com o interruptor da porta de passagem aberto e um comando de deslocamento simultédneo
a partir das posicoes finais, é exibida a mensagem de erro "F1.2". Em caso de acionamento
durante o movimento do portao, ocorre uma PARAGEM imediata e é exibida a mensagem

de erro "F1.2".

Entrysense (Interruptor de porta de passagem eletrénico)

O interruptor da porta de passagem com nivel de desempenho c (Plc), testado de acordo
com a norma EN 13849-1, é monitorizado pela unidade de comando. Com o interruptor da
porta de passagem aberto e um comando de deslocamento simultaneo a partir das posigcoes
finais, € exibida a mensagem de erro "F1.2". Em caso de acionamento durante o movimento
do portdo, ocorre uma PARAGEM imediata e é exibida a mensagem de erro "F1.2".

Os contactos de laminas flexiveis no interruptor da porta de passagem sao comutados
através de um iman permanente. A unidade de comando do portdo avalia os estados de
comutacao dos contactos de forma independente uns dos outros

Em caso de anomalia de funcionamento, e exibida a mensagem de erro "F1.7".

Interruptor de colisdo como contacto NF ou NA

O interruptor de colisdo avisa quando o portao esta fora da guia.

O acionamento do contacto de comutagao provoca uma PARAGEM, uma mensagem de erro
"F4.5" e uma comutacgao para o modo de operacao do portdo "Homem-morto". O movimento
do portao so6 é possivel através do teclado na carcaca da unidade de comando do portao.
Com o conversor de frequéncia, o modo de operacao do portdo "Homem-morto" s6 é
possivel na velocidade de marcha lenta.

A reposicao da mensagem de erro "F4.5" s6 é possivel na posigéo final de ABERTURA
através do acionamento do botdo de PARAGEM da unidade de comando do portao durante
3 segundos ou ligando e desligando a tensio de alimentacdo. A mensagem de erro "F4.5" é

repetida ciclicamente, se o contacto de comutacao continuar a ser acionado.
No caso da fungdo com nova subida, é realizado um retorno para a posicao final de

ABERTURA, assim que o contacto de comutacao fechar. Caso contrario, s é possivel o

modo de operacao do portado "Homem-morto".
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X2: Entrada para barra de seguranga sensivel

A unidade de comando do portao deteta automaticamente trés barras de seguranca

sensiveis diferentes para seguranga do movimento de fecho da folha do portao.

4 N
' Importante!
e o Terem atengcdo a norma EN 12978 ao ligar barras de seguranga sensiveis!
¢ O modo de operacao do portdo "Homem-morto" € sempre possivel, mesmo com a
barra de seguranga sensivel avariada
o J

Barra de seguranca sensivel elétrica

A entrada esta prevista para uma barra de seguranga sensivel (NA) com uma resisténcia de
ligacédo de 8K2 (+/-5% e 0,25 W).

Em caso de curto-circuito, é exibida a mensagem de erro "F2.4".

Em caso de interrupgao do circuito de corrente, € exibida a mensagem de erro "F2.5".

Barra de seguranga sensivel pneumatica

A entrada esta prevista para um sistema de interruptor de onda de pressao (NF) com uma
resisténcia de ligagao de 1K2 (+/-5% e 0,25 W).

Em caso de acionamento ou interrupgdo permanente do circuito de corrente, € exibida a
mensagem de erro "F2.6".

Em caso de curto-circuito, € exibida a mensagem de erro "F2.7".

O sistema de interruptor de onda de pressao tem de ser testado na posicao final de FECHO.
A fase de teste € iniciada através do interruptor de fim de curso prévio S5 (com DES é
iniciada automaticamente). Se, no espago de 2 segundos, nao for gerado qualquer sinal de
comutagao no interruptor de onda de pressao, o teste tem um resultado negativo e € exibida
a mensagem de erro "F2.8".
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Barra de seguranga sensivel ética

A entrada destina-se a uma barreira fotoelétrica de infravermelhos com emissor e recetor
num perfil de borracha. Quando o perfil de borracha é premido, o feixe luminoso é
interrompido.

No caso de acionamento ou erro no sistema da barra de segurancga sensivel, € exibida a

mensagem de erro "F2.9".

Montagem do cabo em espiral

Introdugao do cabo em espiral do lado direito ou esquerdo da carcaga da unidade de
comando do portao. O cabo em espiral tem de ser fixado com uma unido roscada de cabo. A
ligac&do da barra de segurancga sensivel é feita com a ficha tripolar e a ligagdo do cabo

afrouxado/porta de passagem através da ficha bipolar.

4 N
' Importante!

° » Verificar a posi¢ao do interruptor de fim de curso prévio S5 da barra de seguranca
sensivel (s6 para NES)

e Com uma altura de abertura do portdao > 5 cm, apds um acionamento da barra de

seguranca sensivel, € necessario realizar uma nova subida

- J

Funcéao: Fungao da barra de seguranga sensivel na gama do interruptor de fim de curso

prévio

Ponto de programacgao "2.1":

e N
Funcgao Reacgao ao acionamento da barra de seguranga sensivel
"1" Ativa e Portao para

e Sem reagao
".2" Inativa
e Portdo desloca-se para a posigao final de FECHO

_ e Portado para; corregao da posicao final de FECHO
".3" Adaptacao do solo (DES) o
aquando do préximo fecho

".4" Nova subida na area de |e Nova subida a partir da area de sobrecurso ao acionar a

sobrecurso (DES) barra de seguranga sensivel
N J
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: ' Nota sobre a adaptagao do solo!
e ¢ Compensacgao automatica de alongamentos do cabo ou alteragdes do solo
de aprox. 2-5 cm
e S6 com interruptor de fim de curso DES

e Nao utilizar com correcao do sobrecurso

e Nao utilizar com interruptor de onda de pressao

: ' Nota sobre a nova subida na area de sobrecurso!
e ¢ Para manutencao das forcas reais na area do interruptor de fim de curso prévio
e Com rotagdes elevadas
e SO com interruptor de fim de curso DES

e Funcao nao necessaria com acionamentos do FU

-

Funcéo: Corregcao do sobrecurso (DES)
Ponto de programacéao "2.2":

Corregao automatica do interruptor de fim de curso para atingir uma posicado de FECHO

estavel.

~ - ~

Funcgao Corregédo do sobrecurso
".0" Desl.

\ 1" Lig.

' Nota sobra a correcao do sobrecurso!
e ¢ SO com interruptor de fim de curso DES

¢ Nao utilizar com adaptagao do solo
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Fungao: Nova subida

Ponto de programacgao "2.5":

Limitacdo do numero de novas subidas apds acionamentos da barra de seguranga sensivel
através do fecho temporizado.

Se o valor ajustado for excedido, o fecho temporizado automatico é desativado e a

mensagem de erro "F2.2" € exibida.

' Nota!
e e« Reposicdo da mensagem de erro "F2.2": Efetuar o movimento para a posi¢cao

final de FECHO
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Dispositivo de seguranga radioelétrica integrado do médulo do portdao WSD

Das O moédulo do portdo WSD substitui o cabo em espiral e € / i

montado na folha do portdo. Os sinais da barra de seguranca

LI T T TTRTITT

sensivel sdo transmitidos por radio a unidade de comando do

portdo. O recetor radioelétrico vem integrado, de série, na

(G

unidade de comando do portdo TS 971. Colocagdo em

funcionamento, ver "Programacgao do médulo do portao WSD".

4 N

' Cuidado - Danificagdo dos componentes!
° » Em instalagdes de lavagem de veiculos, utilizar uma protegao contra salpicos de
agua adicional (40017478)
(para evitar fissuras nas vedagoes; p. ex, plastificantes, tensioativos)
» Os cabos instalados, conducentes as ligagdes de ficha e terminais devem ser o
mais curtos possiveis
» Evitar a instalagao direta dos cabos através da placa do recetor

» Evitar dobrar a antena

9 » Fechar a cobertura cuidadosamente )

Dispositivos de seguranga aplicaveis

¢ Avaliacdo da resisténcia 8K2
Barras de seguranca o
o e Barra de segurancga sensivel ¢tica
sensiveis _ _ _ o
(s6 sensores universais ou de baixa poténcia)

e Interruptor de afrouxamento de cabo / interruptor da porta de
Interruptor de seguranga
_ passagem
do portao

L ¢ Interruptor de colisdo com contacto NF )
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' Nota!

° » Descrigao e ajuste do equipamento de segurancga, ver X2
e Funcao do interruptor de colisdo como contacto NA ocultada
e Bateria fraca: Mensagem de erro "F1.9" e comutacgao

para modo de operagao do portao "Homem-morto"

e Mensagem de erro "F1.6": Movimento do portdo sé possivel através de operagao

de EMERGENCIA

» No ambito da manutencao anual do sistema do portao, trocar preventivamente a

bateria do mdédulo do portdo WSD

J

Ponto de programacao "9.6":

Alternancia da indicagao dos estados de informagao do médulo do portdo WSD de

Versao do moédulo radioelétrico principal
Tipo de barra de seguranga sensivel:

"0.0." = nenhuma

"0.1." =1k2
"0.2." = 8k2
"0.3." = dtica

Interruptor de seguranca do portao:
"0.0." = inativo
"0.1." = ativo
Tensao da bateria em volts (V)
Canal de comunicagao ocupado / selecionado

Qualidade do sinal no intervalo 0% - 99%
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Operagdo de EMERGENCIA

/ N
fi Atencgao!

» Para a operacdo de EMERGENCIA, o portdo tem de ser controlado e estar em

perfeito estado de funcionamento

¢ Modo de operagao do portao "Homem-morto":

Tem de ser garantida plena visibilidade do portao a partir do local de comando

- /

A operacéo de EMERGENCIA permite ignorar erros na transmissao do
equipamento de seguranga, de modo a poder mover o portao para a posigao
necessaria.

A operacdo de EMERGENCIA é ativada por meio do acionamento continuo do
botdo de PARAGEM durante 7 segundos e € sinalizada visualmente através da
indicagao intermitente!

- ~
' Notal

e e Por motivos de seguranga operacional, no caso das mensagens de erro "F1.3" e

.
\
o

"F1.4", o portdo nao pode ser movido
» Comando na operacdo de EMERGENCIA: Através do teclado na carcaca da

unidade de comando, acionar continuamente o botao de PARAGEM e, ao mesmo

\_ tempo, mover o portdo com o botdo de ABERTURA ou de FECHO Y,

X3: Entrada para PARAGEM de emergéncia

Ligagao de um aparelho de comando de PARAGEM de emergéncia segundo a norma EN
13850 ou de uma unidade de avaliagédo para um dispositivo de imobilizagdo de segurancga.

Em caso de acionamento, é exibida a mensagem de erro "F1.4".

4 N
Nota!

e o Sistemas de acionamento com conversor de frequéncia: A PARAGEM

de emergéncia desliga o acionamento da corrente. So volta a ser

possivel operar a unidade de comando do portdo 30 segundos apds o

desbloqueio da PARAGEM de emergéncia. (Durante esse tempo, a

\_ indi-cag&o vai girando). )
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10 Descricao do funcionamento

X: Alimentacéo de tensao de 24 V DC

Ligagao de aparelhos externos, tais como barreira fotoelétrica, recetor radioelétrico, relé, etc.

através dos terminais "24 V" e "GND".

' Cuidado - Danificagdo dos componentes!
e ¢ Consumo de corrente total dos aparelhos externos, no maximo 350 mA

X1: Ligagao da unidade de comando a rede elétrica e alimentagcédo de aparelhos
externos
Ligagdo da unidade de comando a rede elétrica

Ligac&o através dos terminais X1/1.1 até X1/1.4 e PE.

Varias ligagdes a rede elétrica: 3 N~, 3~, 1 N~ para motores simétricos e assimétricos.

Nota!
° » Observar as descrigdes "Ligacao a rede elétrica" e "Ligacao elétrica a unidade de

comando"

Alimentacao de aparelhos externos
Ligacao de aparelhos externos para 230 V, tais como barreira fotoelétrica, recetor

radioelétrico, relé, etc. através dos terminais X1/1.8 e X1/1.9.

- N
' Nota!

e o lLigacao arede elétrica: 3 N~400 V ou 1 N~230 V simétrico

e Protecao fusivel através de F1, fusivel fino 1,6 A agao retardada
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X4: Entrada para fecho temporizado automatico lig./desl.

Ligac&do de um interruptor através dos terminais X4/1 e X4/2 para ligar/desligar o fecho
temporizado automatico.
X5: Entrada para aparelho de comando

AAtengéo!
» Modo de operacgao do portdo "Homem-morto":

Tem de ser garantida plena visibilidade do portao a partir do local de comando

O modo de operacéo do portao ".3" permite escolher um local de montagem para o aparelho

de comando sem visibilidade do portao.

4 N
Nota!

e > Utilizacdo sem botdo de PARAGEM: Ligar a ponte entre X5.1 e X5.2
e Aparelho de comando sem fungdo em caso de erro da barra de seguranga

sensivel ou da barreira fotoelétrica
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X6: Entrada "Barreira fotoelétrica unidirecional/de reflexao" ou avisador fotoelétrico

Barreira fotoelétrica

Uma barreira fotoelétrica destina-se a protecao de objetos. S6 esta ativa no modo de
operagao do portao ".3" e ".4", na posicao final de ABERTURA ou durante o movimento de
FECHO.

Em caso de interrupgao do feixe luminoso, € exibida a mensagem de erro "F2.1".

Avisador fotoelétrico

O avisador fotoelétrico deve ter verificagdo automatica e corresponder pelo menos a
categoria de seguranga 2 ou ao nivel de desempenho c (PIc). Se o avisador fotoelétrico
preencher estes requisitos, o portao pode fechar-se sem barra de seguranga sensivel em

autorretencao.

4 N
' Importante!

° » Operagao sem barra de seguranca sensivel: Ligar a resisténcia 8K2 através dos
terminais X2/3 e X2/4.
» Se for usado um avisador fotoelétrico, as barreiras fotoelétricas nao podem ser

utilizadas recorrendo ao sistema UBS

N » N&o utilizar o ponto de programacao "3.2" para avisadores fotoelétricos

» Para testar o avisador fotoelétrico, ativar o contacto de relé X20 ou X21.

As funcbes dos relés estdo descritas no ponto de programacao "2.7" / "2.8".

Em caso de interrup¢ao do feixe luminoso, € exibida a mensagem de erro "F4.6".

Com cada comando de FECHO ¢é executado um teste. Durante o mesmo, o contacto do
avisador fotoelétrico tem de desligar-se no espago de 100 ms. Se o teste for positivo, o
contacto tem de voltar a ligar-se no espago de 300 ms. Se o teste for negativo, € exibida a
mensagem de erro "F4.7".

» Reposi¢cao da mensagem de erro "F4.7": Ligar e desligar a unidade de comando.

Nota!
° » Utilizar apenas barreiras fotoelétricas ou avisadores fotoelétricos com o0 modo

"Ativagao por sinal luminoso"
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Reacgao a interrupgéo do feixe luminoso

-

Posig¢ao do portao

Reacéo a interrupgdo do feixe luminoso

Posigao final de FECHO

e Sem funcao

Movimento de ABERTURA

Sem fungao

Posicao final de ABERTURA

sem fecho temporizado

Sem fungao

Posicao final de ABERTURA

com fecho temporizado

Reposicao do fecho temporizado

Posicao final de ABERTURA
com fecho temporizado

e cancelamento

\_ temporizado

O portao fecha 3 segundos apo6s o fim da interrupgéo do

feixe luminoso

/

Func¢éo da barreira fotoelétrica avangada

Ponto de programacéao "2.4":

/Fungéo Funcgao da barreira fotoelétrica avancada N
".0" e Sem funcao

".1" Cancelamento do e O portao fecha 3 segundos apos o fim da interrupgao do feixe

fecho temporizado luminoso

".2" Detecéao de veiculos

\

O portao fecha apés o fim da interrupgéo do feixe luminoso,
se a interrupgao durar mais de 1,5 segundos
Reposicao do fecho temporizado em caso de interrupgao do

feixe luminoso até 1,5 segundos

/

48



Interrupgdo da fungdo da barreira fotoelétrica (s6 DES)

Ponto de programacgao "3.2":

- R o ~ . s N
Fungao Interrupcao da fungao da barreira fotoelétrica

".0" Desl.
\.1 Lig. Y
O modo de programacao so fica ativo depois de se sair da programagao.

.‘] Atencao!
e Durante o modo de programacgao n&o ha protec¢ao de objetos

No modo de programacgao, o portdo tem de ser aberto e fechado completamente duas
vezes. O feixe luminoso tem de ser interrompido duas vezes na mesma posi¢ao do portao.
Depois disso, 0 modo de programacao esta concluido. Abaixo da posi¢cédo do portao
memorizada, a barreira fotoelétrica nao funciona.
o _ N

Indicagdo do modo de programacgéo

. < =
Ao sair da programagao =7
Aquando da primeira interrupgao do feixe luminoso ,_’ -,’
Apo6s a segunda interrupgao do feixe luminoso na mesma posi¢géo do portdo e ao )|
\alcangar a posicao final de FECHO L. -’/
4 N
' Nota!
e o Se aprogramagao nao for bem sucedida, voltar a abrir e a fechar o portao até
estarem memorizadas duas posi¢cdes do portao iguais

- J
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X7: Entrada para botao de puxar/recetor radioelétrico

Ligacado de um botao de puxar ou recetor radioelétrico externo através dos terminais X7/1 e

X7/2. O contacto de comutac&o tem de estar livre de potencial (contacto NA).

Comando por botdo de puxar ou radiocomando

Ponto de programacgéao "2.6":

~

4ipo de Reagéao ao acionamento

¢ O portdo encontra-se na posic¢ao final de ABERTURA ou abertura parcial:
O portao FECHA

¢ A partir de todas as outras posi¢cées ou movimentos do portao: O portao

ll. 1 n

ABRE
o e Sequéncia de comandos: ABERTURA - PARAGEM - FECHO -
' PARAGEM - ABERTURA
\3 e O portdo ABRE sempre J
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Recetor radioelétrico interno

Através do ponto de programacéao "7.6", o recetor radioelétrico integrado é ajustado para um
sistema radioelétrico de marca prépria.
Através do ponto de programacéao "7.7", é possivel programar ou apagar emissores

radioelétricos portateis.

4 ™\
Nota!

e o E possivel combinar sistemas radioelétricos de varias marcas

o Utilizar apenas emissores radioelétricos portateis de 434 MHz

¢ No maximo podem ser programados 64 canais radioelétricos

Programacgao de emissores radioelétricos portateis

1. Selecionar o sistema radioelétrico de marca prépria

~d
~d

3. Programar

®
1IXS
]
1
7 29 0o
L._l A | LIL0d
77/
\ Y,




Apagar emissores radioelétricos portateis individuais

1. Ativar apagamento, ativo durante 10 segundos ‘ 2. Apagar

\sl
‘\l
TA
(»
—_—
o
()]

@ ¢
@/ g 5

Apagar todos os emissores radioelétricos portateis

\+
Al
N

1. Apagar todos os canais
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X8: Entrada para abertura parcial lig./desl.

Ligac&o de um interruptor através dos terminais X8/1 e X8/2 para ligar/desligar a abertura

parcial. A posi¢ao do portdo Abertura parcial tem de ser programada através do ponto de

programacgao "1.6".

Quando é emitido um comando de ABERTURA, o portdo desloca-se para a posi¢céo do

portao memorizada. Depois de desligar a abertura parcial, o portdo pode deslocar-se
novamente para a posicao final de ABERTURA.

Funcgao de abertura parcial

Ponto de programacgao "2.9":

Funcéao

Abertura parcial

ll. 1 n

e Todas as entradas de comando

ll.2l|

Abertura parcial através do botdo de puxar X7 e do recetor radioelétrico

interno;

Posigao final de ABERTURA através de todos os outros aparelhos de
comando

ll.3ll

Abertura parcial através do aparelho de comando externo X5 e do botéo
de ABERTURA da unidade de comando

Posicao final de ABERTURA através de todos os outros aparelhos de

comando

Nota!

e ¢ Dupla emissdo de comandos na fungao ".2" e ".3": Prioridade para a posigao final

\

de ABERTURA, independentemente da sequéncia de introducao
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X20 / X21: Contactos de relé livres de potencial

As fungdes dos relés estdo descritas no ponto de programagéao "2.7" / "2.8".

4 N\
' Cuidado - Danificagdo dos componentes!
@ o Corrente maximaa230VAC1Aea24VDCO04A
e Recomendamos a utilizacao de luzes LED
L e Se forem usadas lampadas: no maximo 40 W, de construgao reforgada )
Monitorizagéo da forga (sé DES)

Ponto de programacgao "3.1":

A monitorizagao da forga s6 pode ser utilizada em portdes com compensacao do peso total e

sistemas de acionamento com DES. Este sistema consegue detetar pessoas deslocadas

junto com o portao.

fi Atencao!
¢ A monitorizagao da forga ndo substitui medidas de seguranga contra perigos de

arrastamento

4 N
Funcgao Monitorizagcao da forca
".0" e Desl.
e ".2": Valor limite pequeno
ll.2" - l|1 -Oll
e "1.0": Valor limite grande
. J
4 N
' Importante!
e ¢ A monitorizagao da forca sé pode ser utilizada em portdes com compensagao por
molas
¢ Influéncias ambientais como, por exemplo, oscilagbes da temperatura ou carga
devida ao vento podem provocar a atuagao nao intencional da monitorizagao da
forga
N ¢ J
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Ap0s sair da programacéo, o portdo tem de realizar um movimento completo de ABERTURA

e de FECHO em autorretencgao.

A monitorizagado da for¢ca € um sistema de autoaprendizagem, que atua a partir de uma
largura de abertura de 5 cm até aprox. 2 m. As alterag¢des de progressao lenta, p. ex.,
diminuigao da tensao das molas sao compensadas automaticamente.

Apo6s atuagao da monitorizagao da forga, s6 é possivel o modo de operagéo do portao
"Homem-morto" e a mensagem de erro "F4.1" é exibida. A reposi¢ao da mensagem é

realizada ao ser alcangada uma posicao final do portao.

Monitorizagdo do tempo de funcionamento (s6 NES)

Ponto de programacao "3.3":

O tempo de funcionamento ajustado € comparado automaticamente com o tempo medido
entre as posicoes finais. Se o tempo de funcionamento for excedido, € exibida a mensagem
de erro "F5.6".

A reposigcao da mensagem de erro "F5.6" é feita com o fecho do portao.

Nota!
e ¢ O tempo de funcionamento esta ajustado de fabrica para 90 segundos

¢ Valor de ajuste recomendado: Tempo de funcionamento do portdo + 7 segundos
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Sistema UBS

O sistema UBS consiste numa técnica de ligagcéo por encaixe simples da GfA. Os aparelhos
de comando sao ligados a unidade de comando através de um cabo de interconexdes a

venda no comércio e sao reconhecidos automaticamente.

' Nota!
e ¢ Os aparelhos UBS tém as mesmas fun¢des que os aparelhos de comando

ligados por cabo

4 Ligagio UBS )
UBS uBs UBS UBS ~
j "
Botao triplo Barreira fotoelétrica Externo Botao de puxar
N de reflexao Recetor radioelétrico Y,

Alteracédo do tempo de inversdo do movimento

Ponto de programacao "3.8":
O encurtamento do tempo de inversdo do movimento serve para reduzir as forgas reais.
O prolongamento do tempo de inversdo do movimento destina-se a conservar o

automatismo do portao.
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Contador de ciclos de manutengao

Ponto de programacao "8.5":

Um ciclo de manutengao pode ser ajustado para um valor entre "0" e "99.000" ciclos, sendo
o ajuste feito em passos de milhares.

O contador de ciclos de manutengéo reduz a contagem em um, de cada vez que a posi¢ao
final de ABERTURA ¢ alcancada.

Quando o ciclo de manutencgao alcanga o valor zero, € ativado o ajuste do ponto de
programacgao "8.6".

Indicagao de curto-circuito/sobrecarga

Em caso de curto-circuito ou sobrecarga da tensao de alimentacéo de 24 V DC, o visor de 7

Indicagao de dispositivo de seguranga radioelétrica ativo, médulo do portdo WSD

segmentos apaga-se.

Se o dispositivo de seguranga radioelétrica do médulo do portdo WSD estiver ativo,

adicionalmente é exibido um ponto vermelho no visor de segmentos do lado direito.

o7



Funcao: "Modo de espera"

Enquanto nao ocorrer nenhum erro ou comando, a unidade de comando comuta para o
"Modo de espera".

Se for ajustado um fecho temporizado automatico superior a 60 segundos, a unidade de
comando também comuta para o "Modo de espera".

S6 se acende o ponto esquerdo ou, caso o modulo do portao WSD esteja ativo, acendem-se

ambos os pontos.

A funcéo "Modo de espera” é terminada com um comando ou com o acionamento do

interruptor seletor rotativo "S".

lluminagao do teclado na carcaga da unidade de comando

S6 sao iluminadas as teclas de comando que permitem executar um comando légico

seguinte.
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11 Indicacao de estado

-~

Erro

~
[

Indicagao: "F" e algarismo

Algarismo

Descrigéo do erro

Causas e resolugdo de erros

-
~

Terminal X2.1 — X2.2 aberto.
Interruptor de afrouxamento de cabo / contacto
da porta de passagem aberto.

Verificar o interruptor de seguranga do portdo.
Verificar o cabo de ligagdo quanto a
interrupcgao.

-
l~I.A|

Corrente de seguranca DES aberta.
Acionamento manual de emergéncia acionado.
Protegao térmica do motor atuou.

Verificar o acionamento manual de emergéncia.
Verificar a sobrecarga ou o bloqueio do sistema
de acionamento.

D
|‘
-

Terminal X3.1 — X3.2 aberto.
PARAGEM de emergéncia acionada.

Verificar a PARAGEM de emergéncia.
Verificar o cabo de ligagao quanto a
interrupgao.

S
sy
Uy

Falha no sistema de transmissao radioelétrico
do médulo do portao WSD.

o Canal radioelétrico duplamente ocupado:
Utilizar o ponto de programacéo 9.6 para ler o
canal radioelétrico. Atribuir os canais
radioelétricos manualmente no ponto de
programacéo 2.0.

e Humidade no médulo do portdo WSD:
Substituir o moédulo do portdo WSD e utilizar
protecao contra salpicos de agua (acessorio
opcional).

¢ Obstaculo entre o médulo do portdo WSD e a
unidade de comando do porto:

Adaptar a situagdo de montagem ou utilizar
um cabo em espiral.

e Tensdo da bateria demasiado baixa:
Ler a tensao através do ponto de
programagcao 9.6 e se o valor for inferior a 3,2
V, substituir a bateria.

LED vermelho no médulo do portao WSD:
Premir o botdo P1.

¢ Intermitente: Falha da ligagao radioelétrica
e Aceso: Ligacao radioelétrica OK

i

Observar as instrugdes do modulo do
portao WSD Y,
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Erro

Indicagao: "F" e algarismo

Descrigéo do erro

Causas e resolugéo de erros

e
=

Entrysense com erro.

Resisténcias de passagem demasiado grandes.

Montagem incorreta do Entrysense.

Abrir e fechar a porta de passagem.
Verificar a resisténcia.
Verificar a montagem da porta de passagem.

"~
=

S
.
-

Entrada de comando Entrysense
X2.1 - X2.2 com erro.

Ligar e desligar a unidade de comando.
Se necessario, substituir a unidade de
comando.

"~
=

S
-

Baterias no modulo do portdao WSD demasiado
fracas.

Substituir as baterias do moédulo do portao
WSD.

Se a vida util da bateria tiver sido bastante
inferior a um ano, observar a descricdo de erro
1.6 (canais radioelétricos duplos, obstaculos).

Ny
Py |
—

-

Nenhuma barra de seguranca sensivel
detetada.

Verificar a cablagem da barra de seguranca
sensivel.
Verificar a fungdo do médulo do portao WSD.

Y
X}
- ‘

Terminal X6.1 — X6.2 aberto.
Barreira fotoelétrica acionada.

Verificar a orientagao da barreira fotoelétrica.
Verificar o cabo de ligagao.
Se necessario, substituir a barreira fotoelétrica.

Ny
]

)
()

Nova subida maxima atingida devido a
acionamentos da barra de seguranca sensivel.
(S6 em caso de fecho temporizado automético)

Obstaculos no curso do portdo.
Verificar a fung&o da barra de seguranca
sensivel.

]
.

£

.

Barra de seguranga sensivel 8k2 acionada.

Verificar a fungao da barra de seguranca
sensivel.

Verificar o cabo de ligagao quanto a curto-
circuito.

AN
.
Uy

)

Barra de seguranca sensivel 8k2 avariada.

Verificar a fungao da barra de seguranca
sensivel.

Verificar o cabo de ligagao quanto a
interrupcéo.

.

=
-

)

Barra de seguranca sensivel 1k2 acionada.

Verificar a fungéo da barra de seguranca
sensivel.

Verificar o cabo de ligagdo quanto a
interrupgao.

Ny
iy
~d

Barra de seguranca sensivel 1k2 avariada.

Verificar a fungéo da barra de seguranca
sensivel.

Verificar o cabo de ligagdo quanto a curto-
circuito.

"~
=

-

Ny
"y

=

Teste de 1k2 negativo.

Acionamento do teste na posicao final inferior.
Verificar o interruptor de fim de curso prévio (no
NES "S5").

J




4 N
Erro
,’-.‘ Indicagao: "F" e algarismo
Algarismo Descri¢do do erro Causas e resolugao de erros
-7 O dispositivo de seguranca radioelétrica do Verificar o médulo do portao WSD.
I~ moddulo do portdo WSD ou a barra de seguranca| Verificar a fungdo da barra de seguranga
il sensivel Gtica esta acionado(a) ou avariado(a). | sensivel.
(DES) F ~ i
Iniciado o movimento para o interruptor de fim azer retroceder 0 portdo desligado da cqrrente
de curso de emergéncia ABERTURA com o acionamento manual de emergéncia.
(NES)
- Iniciado o movimento para o interruptor de fim . . )
31 . Verificar o interruptor de fim de curso de
il geEg‘gZO de emergéncia ABERTURA ou emergéncia ABERTURA/FECHO.
Acionarﬁento manual de emeraéncia acionado Verificar o acionamento manual de emergéncia.
Protecéo térmica do motor atu%u " | Verificar o sistema de acionamento quanto a
O sistema de interruptores de fim de curso foi sobrgcarga ou bl_oguelo. .
mudado de NES para DES, sem reposicéo da Realizar a reposicao da unidade de comando
unidade de comando ’ através do ponto de programacao "9.5".
- - (DES) ~ .
[ | Iniciado o movimento para o interruptor de fim Fazer retroceder o portédo desligado da corrente
iy de curso de emergéncia FECHO com o acionamento manual de emergéncia.
iy (NES) Verificar a funcao e o ajuste do interruptor de
117 Acionamento incorreto do interruptor de fim de ) . megh
=" curso prévio "S5". fim de curso prévio "S5".
Nenhum interruptor de fim de curso detetado Ligar o interruptor de fim de curso a unidade de
-,’ ’-, (ativo durante a primeira colocagdo em °°”.‘?”d°- L. . ,
-] funcionamento) Verificar o cabo de ligagéo ao interruptor de fim
] de curso.
- - O sistema de interruptores de fim de curso foi . - .
L mudado de DES para NES, sem reposicéo da Realizar a reposicao da unidade de comando
Lt Unidade de comando ’ através do ponto de programagao "9.5".
a1 Erro de plausibilidade interno Realizar a confirmagao de erro por meio de
) ' comando de deslocamento.
|01 | Temperatura interna da unidade de comando Desligar e deixar arrefecer a unidade de
=L L! | demasiado alta. comando.
Ll 1 - o Verificar o automatismo do portdo quanto a
17 1 Atuagdo da monitorizagado da forga. dificuldade de movimento.
Verificar o interruptor de colisdo ou o cabo de
[N g o B . ligagao.
117 Interruptor de colisdo X2.1 — X2.2 acionado. Para repor o erro: Acionar o botdo de
\_ PARAGEM durante 3 segundos. Y,
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4 N
Erro
’,’-_’ Indicagao: "F" e algarismo
Algarismo Descri¢do do erro Causas e resolugao de erros
- Terminal X6.1 — X6.2 aberto. Verificar o avisador fotoelétrico.
Lt Avisador fotoelétrico acionado. Verificar o cabo de ligagao quanto a interrupcao.
- Observar as indicagdes do fabricante do
’-,’ ,’ Avisador fotoelétrico avariado. avisador fotoelétrico.
Verificar o cabo de ligagao.
P Ligar e desligar a unidade de comando.
’-l. ,’ ,’ Erro do controlador. Se necessario, substituir a unidade de
== comando.
— Ligar e desligar a unidade de comando.
’-l. ,’ Erro da ROM. Se necessario, substituir a unidade de
= comando.
P Ligar e desligar a unidade de comando.
’-, ,-’ Erro da CPU. Se necessario, substituir a unidade de
=" comando.
T = Ligar e desligar a unidade de comando.
’-, -,’ Erro da RAM. Se necessario, substituir a unidade de
== comando.
- Ligar e desligar a unidade de comando.
’-,_ '-,’ Erro interno da unidade de comando. Se necessario, substituir a unidade de
= comando.
gl g , : - Verificar a ficha e o cabo de ligagdo do DES.
] Erro do interruptor de fim de curso digital (DES). Ligar e desligar a unidade de comando.
Verificar o automatismo do portdao quanto a
P dificuldade de movimento.
’-I. ,’-, Erro no movimento do portéo. Verificar o movimento rotativo do interruptor de
=" fim de curso.
Ligar e desligar a unidade de comando.
)_’ 'I Erro no sentido de rotacéo. Alterar o se~nt|l<‘:10 cie rotagdo através do ponto de
= programagcao "0.2".
C| o Movimento do portao inadmissivel a partir do Realizar a confirmagdo de erro por meio de
bl estado de repouso comando de de~slocamento.
) Verificar o travao e o acionamento.
Realizar a confirmagao de erro por meio de
|7 | O acionamento ndo segue a diregéo de comando de deslocamento.
g deslocamento predefinida. Verificar a sobrecarga do sistema de
\_ acionamento. Y,
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4 N
Erro
,’-.‘ Indicagao: "F" e algarismo
Algarismo Descricao do erro Causas e resolugao de erros
I Velocidade de fecho demasiado alta do DU / Ligar e des’hgar a quaQe d? comando.
AN FU Se necessario, substituir o sistema de
' acionamento.
C o Ligar e desligar a unidade de comando.
Ll L Problema de comunicagdo interno do FU. Se necessario, substituir o acionamento do FU.
Realizar a confirmagéo de erro por meio de
L Subtensé&o no circuito intermédio comando de deslocamento.
Ll : Medir a tensdo de entrada de alimentac3o.
Alterar tempos de rampal/velocidades.
Medir a tenséo de entrada de alimentacéo.
’)_’ )_’1 Sobretensao no circuito intermédio. Realizar a confirmagéo de erro por meio de
-t comando de deslocamento.
Alterar tempos de rampal/velocidades.
e Sobrecarga do sistema de acionamento.
7 Limite de temperatura excedido. Arrefecer o sistema de acionamento e reduzir o
1= ndmero de ciclos.
e Sobrecarga do sistema de acionamento.
107 Sobrecarga de corrente continua. Verificar o automatismo do portdo quanto a
bl dificuldade de movimento ou peso.
e Verificar o travao, se necessario substitui-lo.
Im il Erro do travéo / FU. Se o erro se repetir, substituir o sistema de
- acionamento.
Realizar a confirmagao de erro por meio de
,’-, ’-,’ Mensagem coletiva do FU. comando de deslocarpe‘nto. o .
e | Se a mensagem persistir, substituir o sistema
de acionamento.
I ]IcI)ura_mte a primeira colocagao em Deslocar o portdo durante 1 segundo, pelo
Il uncionamento, o curso de deslocamento menos
minimo n&o foi atingido. '
- J
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4 Comandos h
,’_-. Indicacdo: "F" e algarismo
Algarismo Descrigdo dos comandos
Py Esta presente um comando de ABERTURA.
N Entradas de comando X5.3, X7.2, sistema radioelétrico interno, aparelho de comando UBS ou
recetor radioelétrico UBS
P Esta presente um comando de PARAGEM.
- Entradas de comando X5.2, X7.2, sistema radioelétrico interno, aparelho de comando UBS ou
= recetor radioelétrico UBS ou comando simultdneo de ABERTURA e de FECHO
P Esta presente um comando de FECHO.
L Entradas de comando X5.4, X7.2, sistema radioelétrico interno, aparelho de comando UBS ou
= recetor radioelétrico UBS
- /
4 Mensagens de estado )
Indicagéo i x
de estg do Descrigao
,’ ) '-, Contador de ciclos de manutengao pré-ajustado atingido.
O ponto do lado esquerdo ndo esta aceso: Curto-circuito ou sobrecarga do circuito de comando.
O ponto do lado direito esta aceso: Dispositivo de segurancga radioelétrica interno do médulo do
portdo WSD ativo.
/ _’, ( Alteracao do sentido de rotagao ativada, s6 durante primeira colocagao em funcionamento.
It a Alteragao do sentido de rotagao executada, s6 durante primeira colocagdo em funcionamento.

/
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4 Mensagens de estado h
Indicagéo
de Descrigao
estado
L1
L Operagao de emergéncia ativa ou programacgao bloqueada.
intermitente
NN
. Programacéao da posic¢ao final de ABERTURA.
intermitente
)11 Programagéao da posigao final de FECHO.
intermitente
I |
. Movimento de ABERTURA ativo.
intermitente
L. Movimento de FECHO ativo.
intermitente
,’-_ -,’ Paragem entre as posi¢oes finais ajustadas.
/1] |Paragem na posico final de ABERTURA.
’-_ - Paragem na posigéo abertura parcial.
,’ . ,’ Paragem na posic¢ao final de FECHO.
~ A programacao ou o apagamento do médulo do portdo WSD ou do recetor radioelétrico UBS foi
L. ¢ |confirmada.
Bloqueio da programagao confirmado.
Indicacao intermitente: Desbloqueio da programacgéo ativo.
{ _{ |Interrupcdo da funcéo da barreira fotoelétrica:
L Aquando da primeira interrupgao do feixe luminoso.
I 1 |Interrupg&o da fungdo da barreira fotoelétrica:
L. ! |Ao sair da programagcao.
- /
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12 Explicagao dos simbolos

Simbolo

Explicacdo

Solicitagdo: Observar instrugdes de montagem

Solicitagao: Controlar

]
@
g

Solicitagao: Tomar nota

¢

)
Tl

Solicitagdo: Tomar nota do ajuste do ponto de programacao abaixo

S

Pré-ajuste de fabrica do ponto de programagao

R

Pré-ajuste de fabrica do ponto de programacao, valor a direita

A&

k

Pré-ajuste de fabrica do valor minimo, dependente do sistema de acionamento

L

Pré-ajuste de fabrica do valor maximo, dependente do sistema de acionamento

A |

Intervalo de ajuste

|
+

%

Solicitagdo: Selecionar ponto de programagao ou valor,
rodar o interruptor seletor rotativo para a esquerda ou direita

=N
>

Solicitagao: Consultar ponto de programacgao,
acionar o interruptor seletor rotativo uma vez

I

-
=
el

H)

—

Solicitagao: Memorizar,
acionar o interruptor seletor rotativo uma vez
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, L N
Simbolo Explicacéo
Solicitagao: Ajuste através de teclado na carcaga ABERTURA/FECHO,
botdo de ABERTURA: Aumentar valor; botdo de FECHO: Diminuir valor
@ Solicitagao: Acionar o botdo de PARAGEM uma vez através do teclado na carcaca
1x
]
’ = Solicitagao: Memorizar,
1x acionar o botdo de PARAGEM uma vez através do teclado na carcaga
L]
; &l Solicitagao: Memorizar,
M™3s acionar o botdo de PARAGEM durante trés segundos através do teclado na carcaga
2l
Solicitagdo: Reposi¢ao da unidade de comando,
®™3s acionar o botdo de PARAGEM durante trés segundos através do teclado na carcacga
\§ Solicitagao: Iniciar movimento para a posi¢édo do portdo
[~
| t* Solicitagao: Iniciar movimento para a posigao final de ABERTURA
\}\
N H Solicitagao: Iniciar movimento para o interruptor de fim de curso prévio
\§ Solicitagao: Iniciar movimento para a posigao final de FECHO
)
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Declaracao de incorporacao

de uma quase-maquina, nos termos da Diretiva
2006/42/CE relativa as maquinas, Anexo Il, Parte B

DeClaraan de conformidade GfA ELEKTROMATEN GmbH & Co. KG
nos termos da Diretiva 2014/30/EU relativa 8 CEM \éveif:a”:y”aﬁem 40549 Dasseldorf
4 A N\

GfA ELEKTROMATEN GmbH & Co. KG
declara pela presente que o produto a seguir designado cumpre os requisitos da Diretiva CE
acima mencionada e se destina exclusivamente a incorporagdo num sistema do portao.

TS 971

Normas aplicadas
DIN EN 12453:2014-06 Industrial, commercial and garage doors and gates; Safety in use of
power operated doors; Requirements

DIN EN 12978:2009-10 Dispositivos de seguranga para portdes motorizados

DIN EN 60335-1:2012-10 Aparelhos electrodomésticos e analogos;
Segurancga; Parte 1: Requisitos gerais;

DIN EN 61000-6-2:2016-05 Compatibilidade eletromagnética (EMC); Parte 6-2
Normas genéricas; Imunidade para ambiente industrial

DIN EN 61000-6-3:2011-09 Compatibilidade eletromagnética (EMC); Parte 6-3
Normas genéricas; Norma de emissao para os ambientes residencial,
comercial e de industria ligeira

Comprometemo-nos a fornecer, em resposta a um pedido fundamentado das
autoridades nacionais competentes, informacdes pertinentes sobre a
quase-maquina.

Pessoa autorizada a compilar o processo técnico

(O enderego na UE é o da empresa)
Dipl.-Ing. Bernd Synowsky
Responsavel pela documentagao
As quase-maquinas, na acegao da Diretiva 2006/42/CE, destinam-se a ser exclusivamente
incorporadas ou montadas noutras maquinas (ou noutras quase-maquinas ou equipamentos) com
vista a constituicdo de uma maquina a qual é aplicavel a directiva. Este produto nao deve entrar

em servigo até que a maquina/equipamento final em que ira ser incorporada tenha sido declarada
em conformidade com o disposto nas diretivas acima referidas.

Dusseldorf, 02.03.2017 Stephan Kleine J’( @- —

Gerente Assinatura

- /
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